Primeiros Passos com a AutomationBoard

Obrigado por utilizar a AutomationBoard. Uma placa desenvolvida para tornar mais pratica a criacao
de projetos de automacao utilizando a plataforma Arduino.

Ao criar um projeto com a AutomationBoard, consulte sempre o esquematico da placa, assim vocé
podera checar todas as ligagdes e funcionalidades.
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ngura 1: Esquémético da Al:/tomationBoérd
Para baixar esta imagem em alta defini¢cao, acesse:
http://www.garagelab.com.br/automation/Images/ABSechmatic.pn

Atencao: Tanto o produto AutomationBoard quanto o presente documento foram elaborados para
desenvolvedores. Espera-se que o leitor e usuario tenham conhecimentos basicos de elétrica, eletrénica e
programacao, em especial da plataforma Arduino.


http://www.garagelab.com.br/automation/Images/ABSechmatic.png

Passo 1 — Ligando a placa a rede

A placa vem de fabrica com o ATmega328 programado com o mesmo bootloader do Arduino UNO.
Ela ndo executa nenhuma fungdo ainda porque sera necessario inserir o seu proprio codigo. No entanto,
vocé pode verificar o acendimento do LED PWR, indicando que a fonte da placa esta funcionando
adequadamente. A fonte utilizada neste produto alimenta o circuito digital, os relés, e demais recursos,
inclusive o modulo XBee (com tensdo de 3.3V), caso ele seja utilizado (n&o incluso). Dessa maneira, a
AutomationBoard dispensa o uso de fontes externas ou bateriais para alimentagéo do circuito.

CUIDADO!!!
Risco de Choque Elétrico!
A AutomationBoard utiliza a rede elétrica. As tensbes envolvidas séo perigosas e podem até matar.
Nao toque nas trilhas ou pinos da placa se esta estiver conectada a rede.
Nao apoie a placa em superficies metalicas ou que possam causar curto circuito.

Conecte um cabo de energia (n&o incluso) ao borne 110/220VAC, conforme a Figura 2, e ligue na
tomada. O led devera acender como na Figura 3.

Figura 2 — Conectando o cabo de alimentagao Figura 3 — LED PWR aceso indicando que a placa
esta alimentada

Passo 2 — Conectando o conversor USB/Serial

Para programar a placa, sera necessario conectar o conversor USB/Serial, conforme a imagem
abaixo. Cuidado para nao inverter o médulo!

Primeiramente, conecte o moédulo ao cabo USB, depois conecte o médulo a placa.

Por fim, conecte o cabo USB ao seu computador.



Figra4 — Correta conexdo do médulo conversor USB/Serial

Passo 3 — Enviando o primeiro programa

Abra o Software Arduino IDE para enviar seu primeiro programa para acionar um dos relés.
Conforme o esquematico apresentado anteriormente, vocé podera verificar que o pino digital D5 é

responsavel pelo acionamento do Relé 1. Assim, para aciona-lo, basta escrever o valor “HIGH” neste pino.
O cdédigo abaixo liga e desliga o relé em intervalos de 3 segundos.

void setup()

pinMode(5, OUTPUT);

}
void loop()

digitalWrite(5, HIGH);
delay(3000);
digitalWrite(5, LOW);
delay(3000);

}

Copie e cole o codigo na IDE.

Abra a guia “Ferramentas” ou “Tools” e na op¢ao “Placa” ou “Board” selecione “Arduino UNO”.

Ainda na guia “Ferramentas” ou “Tools”, na opgao “Serial Port”, selecione a porta serial que aparece
disponivel.

Faca o upload do cédigo para a placa.

O LED correspondente ao Relé 1 devera acender e apagar a cada 3 segundos. Vocé devera ouvir
um estalo do relé a cada acionamento, indicando que o relé esta funcionando adequadamente, conforme
Figura 5.



E
8
ﬁ
4
8
o
&
9
3
5

AutomationBoard e

Figura 5 - Relé 1 acionado, LED aceso

Passo 4 — Utilizando XBee

Caso vocé ja tenha experiéncia com modulos XBee e queira utiliza-los para fazer acionamentos a
distancia, sem fio, conecte o0 médulo XBee na posicéo indicada na Figura 6. Observe as linhas diagonais
que definem a dire¢do para a qual o moédulo devera ser posicionado.

A placa AutomationBoard ja possui conversores de nivel logico e regulador de tenséo para 3.3V,

tenséao utilizada pelo moédulo XBee. Assim, nao precisa se preocupar, basta conectar o médulo diretamente
a placa.
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Figura 6 — Como conectar o médulo XBee (ndo incluso) a placa

Os acionamentos utilizando médulos XBee se fazem através de comunicagao serial entre 0 médulo
e 0 ATmega328. A comunigéao é feita via pinos RX/TX do Arduino (DO e D1).

Assim, experimente mandar comandos via radio para o XBee da placa através de um médulo XBee
conectado ao seu PC. Conforme o exemplo abaixo:



void setup(X
Serial.begin(9600);
pinMode(5, OUTPUT
pinMode(6, OUTPUT
pinMode(7, OUTPUT
pinMode(8, OUTPUT

’
’

’

~— N '

’

}

void loop(){
if (Serial.available()>0)
{

chara =0;
a = Serial.read();
if (@=='5") { PORTD 2= (1<< 5
if (@=='6") { PORTD %= (1<< 6
if (@=="7") { PORTD %= (1<< 7
if (a=='8") { PORTB "= (1<< 0
Serial.write(a);

5 }

2}
i}
2}

N— — — —

O cddigo acima recebe caracteres via comunicacgao serial. Toda vez que o ATmega328 recebe os

caracteres “5”, “6”, “7” ou “8”, faz a mudanca de estado do relé correspondente para ligado ou desligado
(toggle).

Este documento ndo se propde a ensinar a utilizagdo dos modulos XBee, mas existem 6timos
tutoriais na internet. N6s recomendamos estes: http://examples.digi.com/category/get-started/

Passo 5 — Utilizando Shields

Vocé podera utilizar shields juntamente com sua AutomationBoard, sejam eles shields para Arduino
ou para Garagino. No entanto é imprescindivel verificar quais pinos o seu shield utiliza e quais pinos estéo
disponiveis para uso na AutomationBoard, ja que alguns deles sdo usados para os demais recursos da
placa. Consulte a tabela abaixo:

Pinos Funcao

DO Comunicacgéao Serial (RX) / XBee DOUT
D1 Comunicagéo Serial (TX) / XBee DIN
D2 RS485 RO

D3 RS485 DI

D4 RS485 RE/DE

D5 Relé 1

D6 Relé 2

D7 Relé 3

D8 Relé 4

D9, D10, D11, D12, D13 | Disponiveis

AO Infravermelho

A1l Infravermelho

A2, A3, Ad, A4 Disponiveis



http://examples.digi.com/category/get-started/

Passo 6 — Utilizando Sensores

Vocé podera conectar sensores através dos headers para Arduino ou Garagino, mas a melhor
maneira é utilizar os 6 pinos indicados na imagem abaixo:
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Figura 7 — Pinos para conex&o de senso

res e outros periféricos

Com esses pinos vocé pode utilizar conectores fémea para conectar sensores analdgicos ou
digitais, inclusive com barramento 12C.

Passo 7 — Infravermelho

A placa podera ainda enviar sinais de IR ou ser acionada por um controle remoto.
Veja abaixo os detalhes do circuito da AutomationBoard para os pinos de infravermelho:

Figura 8 — Circuito da AutomationBoard para acionamento de LED e Fotoreceptor de IR



O conector JP20 corresponde ao borne IR_OUT, e possui um transistor para acionamento. Assim,
vocé podera ter uma corrente maior, e portanto, maior poténcia para acionamento de um emissor de IR. O

conector JP21 corresponde ao borne IR_IN, que por sua vez podera ser conectado a um fotoreceptor de IR.
O pino PCO/AQ podera ser utilizado para capturar o sinal recebido.

Passo 8 — RS-485

O padrao RS-485 foi incluido na AutomationBoard para permitir a sua aplicagdo em ambientes com

maior ruido eletromagnético e para transmissdes a distancias maiores com fio. O chip utilizado na placa é o
SN75176, que é um transceptor padrao TIA/EIA-485-A.

Datasheet: http://www.ti.com/lit/ds/symlink/sn65176b.pdf
Veja abaixo o esquematico das liga¢des desse chip na placa:
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Figura 9 — Bloco de circuito para RS-485

O borne para conexdo do barramento localiza-se no canto inferior direito da placa, com a indicacao

dos pinos A, B e GND. Os leds indicativos RX-485 e TX 485 localizam-se proximos ao borne. Os jumpers
JP1, JP2 e JP3 estéo logo acima, conforme Figura 10.
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Figura 10 — Componentes do bloco RS-485


http://www.ti.com/lit/ds/symlink/sn65176b.pdf

Passo 9 — SideKick

Se vocé optou por adquirir a placa SideKick juntamente com a AutomationBoard, podera acionar 2
relés adicionais a distancia. A SideKick também possui fonte para ser alimentada diretamente pela rede
elétrica, através do borne central indicado na imagem abaixo:

Figura 11 - Placa SideKick - frente Figura 12 - Placa SideKick - verso

Os dois bornes de 3 pinos nas laterais, sdo conectados diretamente aos relés. Na parte de tras da
placa, existe a indicagao da fungao de cada pino.
Veja no esquematico abaixo, o esquema de ligagdo de todos os recursos da SideKick:
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Veja que os pinos DIO0 e DIO1 do médulo XBee sao responsaveis pelo acionamento dos relés.
Vocé podera ainda utilizar os jumpers CH1 e CH2 para conectar dispositivos externos como chaves e
sensores. Ao se conectar/fechar os pinos CH1, o valor lido em DIO2 sera “HIGH” ou “1”, em aberto, sera
“LOW” ou “0”, isso permite que sejam incorporados controles manuais a placa. Um modulo externo podera
ler o valor desses pinos (DIO2 e DIO3) e tomar alguma agao, conforme o seu projeto. Esta configuragao
permite que seja adicionadas chaves do tipo liga-desliga para acionamento da SideKick manualmente.

Passo 10 — Divita-se e compartilhe!

Adorariamos saber mais sobre os projetos que vocé esta desenvolvendo com a sua
AutomationBoard, entdo acesse nossas redes sociais € mostre o que vocé ja fez:
www.garagelab.com (em inglés)

www.labdegaragem.com (em portugués)



http://www.labdegaragem.com/
http://www.garagelab.com/

